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strana 5/24



= Zzam Semis

1. Popis VHR-10M

Vyhodnocovaci jednotka VHR-10M se vyrabi v modulboxu o velikosti 6
jednopdlovych jisti€l, urena k montazi na DIN listu 35mm.

Na prfednim panelu VHR-10M je dvouradkovy displej LCD, slouzici k vypisu
stavu, mérené hodnoty a nastaveni v prostfedi menu, Ctyfi zluté LED
signalizujici vstupni urovné a impulzy z Cidel, dvé zelené LED signalizujici
stav vystupnich relé a zelena LED indikujici napajeni. Nastaveni VHR-10M
se provadi intuitivné kfizovym ovladaCem s péti tlaCitky.

VHR-10M se vyrabi ve verzi s komunikaci RS485 nebo bez komunikace, se
standardnimi nebo nasuvnymi svorkami (pro snhadnou vymeénu) a
s napajenim 230VAC (24VDC) nebo jen 24VDC.

(@]

nazev popis svorek

1 DC+ vstup napajeni 19-28V;60mA pfi napajeni 24VDC nebo
2 DC- vystup napdjeni 20-24V;100mA pfi nap. 230VAC (jen verze A)
3 IN4- spoustéci vstup pro pohon 2 nebo vSeobecny vstup IN4
4 IN4+
5 IN3- spoustéci vstup pro pohon 1 nebo vSeobecny vstup IN3
6 IN3+
7 IN2- signalovy vstup pro pohon 2 nebo vSeobecny vstup IN2
8 IN2+
9 IN1- signalovy vstup pro pohon 1 nebo vSeobecny vstup IN1
10 IN1+
11  TM vstup pro kli¢ TouchMemory (iButton) nebo kvitovaci tlacitko
12 GND spolecna svorka pro komunikaci a vstup TM (je spojena s DC-)
21 A komunikaCni svorky RS485 (jen verze 4)
22 B
13 N vstup napajeni 200-250VAC;50mA (jen verze A), jiSténo
14 L  pojistkou T100mA/250V
15 NO vystupni relé RE2 — kontakt bez napajeciho napéti rozepnuty
16 NC kontakt bez napajeciho napéti sepnuty
17 COM kontakt spoleCny
18 NC vystupni relé RE1 — kontakt bez napajeciho napéti sepnuty
19 NO kontakt bez napajeciho napéti rozepnuty
20 COM kontakt spoleCny
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Zam Servis
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Rozméry a vzhled modulu VHR-10M
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2. Popis VHR-Z

Jednotka zesilovae VHR-Z se wvyrabi v modulboxu o velikosti
jednopoloveho jistiCe, urCena k montazi na DIN liStu 35mm. ZesilovaC snima
napétove impulzy z civky SHR-2, které filtruje a pfevadi na standardni vystup
24\ pomoci spinaciho tranzistoru PNP. Vystupni proud (typ. 5mA, max.
25mA) se pricita k odbéru zesilovaCe (max. 25mA).

C. nazev popis svorek

3 Sa pfipojeni snimaCe SHR-2

4 Sb pfipojeni snimate SHR-2

8 OUT vystup signalu, napéti dle DC+, vnitfrni omezeni max. 25mA
10 GND spoleCna svorka pro napajeni a signalovy vystup
11 DC+ vstup napajeni 19-28VDC;25mA

0 N0

@ Krist 1116/ 14 A Ccorvic®
s ristanova )
70200 Ostrava Zam SerVIS‘ 3

TYP: VHR-Z M/R: v.C:
U1011: 19-28VDC;25mA =
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Rozméry a vzhled modulu VHR-Z
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3. Instalace a montaz VHR-10M a VHR-Z

Zafizeni musi byt chranéno prfed prachem, mechanickym poskozenim,
vodou, elektromagnetickym rusenim vhodnym rozvadéCem a umisténim.
Zafizeni je ur€eno pro obvody SELV. Pro instalaci plati obecné predpisy pro
ochranu pfed urazem el. proudem. Pro trvale pfipojené zafizeni musi byt
pevny rozvod v objektu vybaven snadno pristupnym odpojovacim
prostredkem. Pro =zafizeni s vidlici musi byt sitova zasuvka umisténa
v blizkosti zafizeni a musi byt snadno pristupna.

Napajeni VHR-10MxxD je mozné napétim SELV 19-28VDC;60mA. Jednotku
VHR-10MxxA Ize misto 19-28VDC napajet stfidavym napétim 200-
250VAC;50mA. SoucCasné pfipojeni obou typu napajeni neni dovoleno. P¥i
napajeni z 230VAC je mozné pouzit vystupni napéti 20-24VDC;100mA pro
napajeni Cidel. Stejnosmérné napajeni 24VDC lze nahradit zalohovaci
baterii, ktera musi mit svUj vlastni zdroj dobijeni SELV dimenzovany dle jeji
kapacity.

—>Dalsi jednotky

Napé\jeni< 1 Napajeni <
snimacl «—¢ snimacl «—e¢

1 DC+ 14 L | [T DC+ AL
savDC | VHR-10MxxD _
SELV | VHR-10MxxA VHR-10MxxA ED

2 DC- 13N 2 DC- 13N 230VAC

Moznosti napajeni jednotky VHR-10M

Ctyfi digitalni vstupy VHR-10M jsou navzajem galvanicky oddéleny a Ize
k nim pfipojit rzna snimaci Cidla (vystup PNP, vystup NPN, pasivni kontakt,
napétovy signal do 50VDC, SHR-3, SHR-2+VHR-Z). Cidla mohou byt
napajena 24VDC z VHR-10MxxA do 100mA nebo z vnéjSiho zdroje.

A A VHR-Z| + 52V DC+| Jednotka
VHR-10M

SHR-2 > |- EDC' nebo PLC
B B[ PNP Jout IN- | s vyhodn.

IN+ | softwarem

+ DC+| Jednotka
SHR-3 24V 5c. ] VHR-10M
PNP - E _| nebo PLC
out IN- | s vyhodn.

IN+ | softwarem

Pripojeni SHR-2+VHR-Z nebo SHR-3 k jednotce VHR-10M nebo PLC

3k
IN+
UINH: 15...50V : 8V
transil
UINL: -50...+6V Neo T 75V 1OFT = kKC

Nahradni schéma vstupdi IN1 a2 IN4 jednotky VHR-10M
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Zam Servis

Zafizeni se montuje na DIN liStu do skfini nebo rozvadéc&l. Pfipojeni kabell
je dano pouzitim snimacu a typem spinaci automatizace.
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Priklad zapojeni VHR-10MxxA se snimatem SHR-3 a SHR-2 se

zesilovacem VHR-Z. Vystup2 je pouzit k vypinani stykace KM1.
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4. Popis funkce VHR-10M

Vyhodnocovaci jednotka slouzi k hlidani a vyhodnoceni otacek, frekvence
nebo Casu mezi impulzy z pripojenych Cidel dle nastavenych mezi, napfriklad
v systému hlidani dopravnikd. Vyhodnocovaci jednotka VHR-10M obsahuje
dvé identické sekce, nastavované samostatné a pouzitelné v rlznych
rezimech cinnosti.

Jedna sekce se nastavuje nezavisle na druhé, béhem nastaveni neni funkce
VHR-10M nijak ovliviovana, po zapisu novych hodnot se resetuje pouze
nové nastavena sekce. Sekci Ize vyradit (nepouzit). Spousténi pohonu
(sekce) Ize zvolit signalem (prvnim impulzem z Cidla), zvlastnim vstupem
(pfeklenuti rozbéhu) nebo jednorazoveé zapnutim VHR-10M.

Jmenovité otacky lze nastavit rucné nebo automaticky (méfenim) v rozsahu
2 az 999990t/min s krokem 1ot/min. Kladnou i zapornou odchylku (meze) Ize
nastavit v rozsahu 0 az 99% s krokem 1%. Dobu rozbéhu, dobu dobéhu a
dobu chyby (doba klidu pfed moznosti znovuspusténi) Ize volit v rozsahu 0
az 99s s krokem 1s.

Na LCD displeji Ize zobrazovat Otacky [/min], Frekvenci [Hz] nebo Periodu
[ms]. Lze pouzit rizna snimaci cidla (vystup PNP, vystup NPN, pasivni
kontakt, napétovy signal do 50VDC, SHR-3, SHR-2+VHR-Z). Cidla mohou
byt napajena 24VDC z VHR-10MxxA do 100mA nebo z vnéjsiho zdroje.

Kompatibilita se starSimi typy:

K jednotce VHR-10M Ize pouzit i starsi typ zesilovace VHR-10Z pro SHR-2,
ale zluta LED nebude na zesilovacCi pulsovat. Ke starSimu typu jednotky
VHR-10 Ize pouzit novy zesilova€¢ VHR-Z bez problému.

Vyhodnocovaci jednotka VHR-10M je po instalaci a nastaveni

prostiednictvim menu pIné bezobsluzné zafizeni, vyzadujici minimalni
pozornost a péci.
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4.1. Stavové diagramy VHR-10M

otacky v mezich Otacky otacky v mezich
/—ﬂ OKFrekvence o
Rozbéh1 (2) Periods~” 55
impulz na IN1 (IN2), Y6,
vzestupna hrana ? opy K&
‘904} o Dobéh1 (2)

ubéhla doba dobéhu
a otacky jsou mimo meze

zadny impulz,
ubéhla doba chyby (klidu)

otacky

max — —

= ~ P a

mln/ \ /\ /\ /
y 1
rele{[ﬁﬁ(é Rozbéh1 | OK |Dobéh1OK| Dobéh1 -CHYBA1 Ceka| Rozbéh1 -CHYBA1 |OK
IN1 R
o Ldoba dobéhu oba chyby doba rozbéhu ,t
- (klidu)

Stavovy diagram a ¢asové prubehy VHR-10M pri spousténi signalem IN1 (IN2)

neni napéti na IN3 (IN4),
otacky v mezich Otacky’

Vadv. ie-li naneti OKFrekvenco
Zdy, je-li napéti Rozbéh1 (2) Y%, . Perioda "5
na vstupu IN3 (IN4) — %:ZZ/,, ”7/;,"’4'
Q .
%
OQ' /)
CekalN3 (IN4)

otacky v mezich

Dobé&h1 (2)

ubéhla doba dobéhu
a otacky jsou mimo meze

zadny impulz,
ubéhla doba chyby (klidu

Po zapnuti VHR-10M nebo
po zapisu nastaveni sekce
v rezimu spousténi zapnutim

ubéhla doba dobéhu
a otacky jsou mimo meze

Stavovy diagram VHR-10M pfi spousténi zapnutim
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5. Uvedeni do provozu VHR-10M

Po pfivedeni napajeciho napéti je jednotka pfipravena hlidat otacky podle
nastaveni z vyroby (spousténi signalem, otacky 700 ot/min, kladna odchylka
9%, zaporna odchylka 19%, doba rozbéhu 10s, doba dobéhu 10s, doba
chyby(klidu) 10s). Na displeji sviti zelena LED ON.

Pokud VHR-10M neni pfipojena ke snimaci nebo hlidané zafizeni je
zastaveno, pak ¢eka na prvni impulz ze snimace.

CekaIN1 0/m
CekaIN2 0/m

Pokud VHR-10M je pfipojena ke snimaci a hlidané zafizeni je v chodu
(pfichazeji impulzy), pak se zaCinaji hlidat otacky podle nastavenych hodnot.
Stav se zméni na Rozbéh a sepne vystupni relé. Pokud se béhem doby
rozbéhu dostanou otacky do spravnych mezi, stav se zméni na OK a na
displeji se zobrazuji Otacky, Frekvence nebo Perioda. Pokud vSak otacky
nedosahnou spravnych mezi, vypne vystupni relé a stav se zméni na
+CHYBA nebo -CHYBA podle toho, zda jsou otacky prekroCeny nebo

odkroCeny.
Rozbehl  200/m Otackyl 710/m
Rozbeh?2 100/m -CHYBA?  500/m

Po zastaveni hlidaného zafizeni se zpomali pfichazejici impulzy nebo
prestanou pfichazet uplné a stav OK se zméni na Dobéh. Pokud béhem
doby dobehu nedosahnou otacky zpét spravnych mezi, zmeéeni se stav Dobéh
na -CHYBA a vypne vystupni relé. Pokud béhem doby chyby (klidu) nepfijde
zadny impulz, stav se zméni na CekalN a jednotka ¢eka na novy spoustéci
impulz.

Dobeh 1  200/m CekaIN1 0/m
-CHYBA2 100/m CekaIN2 0/m

Tlagitky M a Vv Ize zménit zobrazovanou veliinu na Otacky [/min], Frekvenci
[Hz] nebo Periodu [ms]. Pro zménu nastaveni jednotky postupujte dle
nasledujici kapitoly.
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6. Nastaveni VHR-10M

Tlagitko nahoru-zvyseni hodnoty

Tlagitko Menu/OK
vstup do menu
Storno dali viastnost
(OK-potvrzeni)

Tladitko doleva
pfedchozi cifra
pfedchozi viastnost
{Storno-zrugeni)

Tlagitko doprava

dalsi cifra

* dalsi viastnost
(OK-potvrzeni)

OK

Tlagitko doll-snizeni hodnoty

Nastaveni VHR-10M se provadi intuitivné kfizovym ovladaCem s péti tlacitky.
Po dobu nastavovani neni funkce VHR-10M nijak omezovana a je plné
funkCni dle plvodniho nastaveni. Diky tomu Ize nastavené hodnoty pouze
zkontrolovat bez ovlivnéni funkce VHR-10M.

Je-li jednotka v zapnutém stavu, Ize stisknutim tlaCitka Menu/OK kdykoliv
prejit do modu nastavovani. Na displeji se zobrazi Vybér Pohonu a tlaCitky
AN a ¥ Ize vybrat sekci, ktera se bude nastavovat a resetovat. Druha sekce
nebude po zapisu nastaveni zménéna ani resetovana.

Vyber Pohonu Vyber Pohonu
POHON1 (INI) POHON2 (IN2)

Stisknutim tlacitka € (Storno) pfejdeme z menu do médu méreni.
Potvrzenim vybéru tlacitkem OK nebo > prejdeme na dalSi vlastnost.

6.1. Nastaveni rezimu pohonu

Na displeji se zobrazi Nastavit Pohon 1 nebo 2 dle predchozi volby a
tlagitky AN a V¥ Ize zvolit, zda sekce bude HLIDAT OTACKY dle dalsiho
nastaveni nebo bude nepouzita (vyfazena). Bude-li zvolen rezim NEPOUZIT,
pak se preskoCi vSechny dalSi vlastnosti a po potvrzeni zapisu bude jednotka
pouze méfit Otacky, Frekvenci nebo Periodu sekce 1 nebo 2.

Nastavit Pohon 1 Nastavit Pohon 1
HLIDAT OTACKY NEPOUZIT

Stisknutim tlacitka € (Storno) pfejdeme na pfedchozi vlastnost.
Potvrzenim vybéru tlacitkem OK nebo = prejdeme na dalSi vlastnost.
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6.2. Nastaveni typu spousténi

Na displeji se zobrazi Spu$téni Pohonu 1 nebo 2 a tlagitky N a WV Ize zvolit,
zda pohon (sekce) bude spousténa SIGNALEM (prvnim impulzem z &idla),
jednorazové ZAPNUTIM VHR-10M nebo zvlastnim VSTUPEM (preklenuti
rozbéhu). Jednotlivé typy spousténi jsou popsany diagramem v kap.4.1.

Spusteni Pohonul | Spusteni Pohonul | Spusteni Pohonul
SIGNALEM (IN1) ZAPNUTIM VHR-10M | VSTUPEM IN3

Stisknutim tlacitka € (Storno) pfejdeme na predchozi vlastnost.
Potvrzenim vybéru tlacitkem OK nebo - prejdeme na dalSi vlastnost.

6.3. Nastaveni jmenovitych otacek

Na displeji se zobrazi Nastavit Otacky 1 nebo 2 a tlacitky f a V Ize zvolit,
zda jmenovité (referenéni) otaCky chcete nastavit RUCNE (tlacitky) nebo
AUTOMATICKY (méfenim skuteénych otacek).

Je-li zvoleno RUCNI nastaveni, pak tlagitkem OK nebo = piejdeme na
vlastni nastaveni jednotlivych cifer. Otacky Ize nastavit v rozmezi 2 az
99999/min. Jako vychozi je pouzita hodnota z pfedchoziho nastaveni.
Tlacitky € a = se posunujeme po jednotlivych cifrach, tlacgitky N a Vv
ménime cifry. Potvrzenim vybéru tlaCitkem OK pfejdeme na dalSi vlastnost.

Nastavit Otackyl Nastavit Otackyl
RUCNE 00700/min AUTOMAT 002967/m

Je-li zvoleno AUTOMATICKE nastaveni, uloZi se zméfena hodnota. Pokud
je vysSi nez 99999/min, ulozi se 99999. Pokud je nizSi nez 2/min, ulozi se 2.
Pokud pfichazeji nepravidelné impulzy ze snimae nebo predchozi
nastaveni otacek je mnohem vysSi nez aktualni hodnota, mohou byt otacky
zméfeny $patné&, v tomto pripadé provedte RUCNI nastaveni.

Potvrzenim vybéru tlacitkem OK nebo - prejdeme na dalSi vlastnost.

6.4. Nastaveni kladné odchylky

Na displeji se zobrazi Kladna Odchylka 1 nebo 2. Kladna odchylka
znamena o kolik se méfena hodnota oproti jmenovité rychlosti otacek muize
zvySit. Kladnou odchylku lze nastavit v rozmezi 0 az 99%. Jako vychozi je
pouzita hodnota z pfedchoziho nastaveni. Tlacitky € a = se posunujeme po
jednotlivych cifrach, tlagitky AN a & ménime cifry.

KladnaOdchylka 1
09 %

Potvrzenim vybéru tlaCitkem OK pfejdeme na dalSi vlastnost.
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6.5. Nastaveni zaporné odchylky

Na displeji je Zaporna Odchylka 1 nebo 2. Zaporna odchylka znamena o
kolik se méfena hodnota oproti jmenovité rychlosti otaek muize snizit.
Nastavit Ize v rozmezi 0 aZz 99%. 0 neni vhodna pro bézné aplikace.

Zapornaldchylkal
19 %

Potvrzenim vybéru tlaCitkem OK pfejdeme na dalSi viastnost.

6.6. Nastaveni doby rozbéhu

Na displeji je Doba Rozbéhu 1 nebo 2. Doba rozbéhu znamena jak dlouho
bude sepnuto relé po spusténi pohonu, pokud otacky nedosahnou spravnych
mezi. Dobu rozbéhu Ize nastavit v rozmezi 0 az 99s.

Doba Rozbehu 1
10 s

Spousténi signalem: DobaRozbéhu[s] >

60 . 100
Otacky[/min] ~ (100-ZapornaOdchylka[%])

60 . 100
Otacky[/min] (100-ZapornaOdchylka[%])
Doba rozbéhu musi byt delSi nez max. doba mezi jednotlivymi impulzy!
Napf. pfi spousténi zapnutim, 10ot/min a zap. odchylce 20% musi byt doba
rozbéhu >15s. Potvrzenim vybéru tlaCitkem OK piejdeme na dalSi vlastnost.

Spousténi vstupem nebo zapnutim: DobaRozbé&hu[s] > 2

6.7. Nastaveni doby dobéhu

Na displeji je Doba Dobéhu 1 nebo 2. Doba dob&hu znamena jak dlouho
bude sepnuto relé po stavu OK, pokud otacky znovu nedosahnou spravnych
mezi. Nastavit Ize v rozmezi 0 az 99s. 0 neni vhodna pro bézné aplikace.

Doba Dobehu 1
10 s

Potvrzenim vybéru tlaCitkem OK prejdeme na dalSi vlastnost.

6.8. Nastaveni doby chyby (klidu pfed moznosti znovuspusténi)

Na displeji je Doba Chyby (Klidu) 1 nebo 2. Doba chyby znamena, jak
dlouho nesmi pfichazet impulzy ze snimacCe, aby bylo mozné znovuspustit
sekci dalSim impulzem. Dobu chyby |ze nastavit v rozmezi 0 az 99s. 0 neni
vhodna pro bézné aplikace v rezimu spousténi signalem.

DobaChyby (Klid)1
10 s

Potvrzenim vybéru tlaCitkem OK pfejdeme na ukladani hodnot do paméti.
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6.9. Ulozeni hodnot do pameéti

Na displeji se zobrazi Zapsat Hodnoty 1 nebo 2 a tlacitky NN a ¥ Ize zvolit,
zda zapsat nebo nezapsat vSechny nastavené hodnoty. Jako vychozi je
hodnota NE.

ZapsatHodnoty? 1 ZapsatHodnoty? 1
NE ANO

Stisknutim tlacitka € (Storno) pfejdeme na predchozi vlastnost.
PFi vybéru NE tlacitkem OK nebo - prejdeme z menu do médu méreni.
PFi vybéru ANO tlaCitkem OK nebo - pfejdeme na opakovany dotaz.

Na displeji se zobrazi Opravdu Zapsat 1 nebo 2 a tlagitky N a WV je nutné
potvrdit, zda zapsat nebo nezapsat vSechny nastavené hodnoty. Jako
vychozi je hodnota NE.

OpravduZapsat? 1| OpravduZapsat? 1| OpravduZapsat? 1
NE ANO ZAPISUJI........

Stisknutim tlacitka [ (Storno) pfejdeme na pfedchozi vlastnost.

PFi vybéru NE tlacitkem OK nebo = piejdeme z menu do moédu méreni.

PFi vyb&ru ANO tlagitkem OK nebo = prejdeme na ZAPIS dat do paméti,
resetovani nastavené sekce a pfechod z menu do médu méreni.

Veskeré nastavované hodnoty se uplatni az po dokonéeni posledniho
ukonu, jimz je zapis do vnitini paméti EEPROM. Do té doby je jednotka
fizena predchozimi hodnotami z pameéti.

7. Provoz VHR-10M

Po zapisu novych hodnot nebo po zapnuti hlida VHR-10M otacky dle
diagramu v kap.4.1. Na displeji se zobrazuji aktualni stavy a méfené
hodnoty. Tlagitky N a ¥ Ize zménit zobrazovanou veli¢inu na Otacky [/min],
Frekvenci [Hz] nebo Periodu [ms]. Je-li stav OK, zobrazuje se nazev mérené
veli¢iny (Otacky, Frekvence, Perioda)

Vstupni signaly jsou indikovany ctyfmi zlutymi LED. Jedna zelena LED

indikuje napajeni a dvé zelené LED indikuji stav vystupnich relé. Relé spinaji
pfi stavech Rozbéh, Dobéh a OK, pfi ostatnich stavech jsou rozepnuté.
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8. Zavady — ERROR LIST

Zam Servis

1.

Popis zavady

CekaIN1 0/m
CekaIN2 0/m

Po zapnuti je zobrazen napis
CekalN1 nebo CekalN2

v rezimu spustit signalem,
jednotka nepracuje dle popisu.
Hlidané zafizeni je v provozu.

CekaIN3 3000/m
CekaIN4 2800/m

Po zapnuti je zobrazen napis
CekalN3 nebo CekalN4

v rezimu spustit vstupem,
jednotka nepracuje dle popisu.

Po zapnuti neni zobrazen zadny
napis a zelena LED ON nesviti.

Chyba Pameti Dat
74

Na displeji se zobrazuje napis
Chyba Paméti Dat a adresa.

+CHYBA1  3500/m
-CHYBA2 2000/m

Na displeji se zobrazuje napis
+CHYBA nebo —-CHYBA.

Konec 1 3000/m
Konec 2 2800/m

Na displeji se zobrazuje napis
Konec 1 nebo Konec 2.

Reseni

Zkontrolujte zapojeni snimac, jejich
napajeni, zda jsou funk&ni — vystupni
impulzy. V pfipadé pouziti snimacu SHR-2 a
SHR-3 zméfte impulzy pomoci osciloskopu.
Pokud hodnoty na osciloskopu
neodpovidaji, vymeénte snimace. Na
zesilovaci VHR-Z pro SHR-2 musi zluta
LED pfi prdchodu magnetu kolem snimace
pravidelné bliknout. Pokud LED neblika
priblizte magnet ke snimaci. Pokud LED
blika nepravidelné nebo vyhodnocovaci
jednotka meéri Spatné otacky oddalte
magnet od snimace. Pokud se stav
nezlepsi, volejte vyrobci.

Zkontroluje zapojeni spoustécich vstupt,
uroven impulzd, zda odpovidaji
pozadovanym hodnotam. Pokud se stav
nezlepsi, volejte vyrobci.

Zkontrolujte napajeni VHR-10M, zda je
pritomno napéti a nedos$lo k poSkozeni
vedeni nebo jednotky.

Doslo k chybé vnitini EEPROM, ktera se
nemohla sama opravit. Funkce jednotky je
zastavena. Zapiste nové hodnoty do
pameéti pro Pohon1 i Pohon2. Pokud se stav
nezlepsi, volejte vyrobci.

Jde o provozni stav, kdy jsou otacky
hlidaného zafizeni mimo nastavené meze
po dobu delSi nez je doba dobéhu. Pokud
chcete aktualni otacky zahrnout do
spravnych mezi, zménte nastaveni kladné
nebo zaporné odchylky.

Jednotka je v rezimu jednorazové
spousténi zapnutim VHR-10M a béhem
hlidani se dostaly otacky hlidaného zarizeni
mimo nastavené meze po dobu delSi nez je
doba dobéhu. Pro novy rozbéh je nutné
vypnout a zapnout VHR-10M nebo nastavit
jiny typ spousténi.
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9. Navod k obsluze
Zafizeni je po nastaveni bezobsluzné. Obsluha zavisi na dané aplikaci.

10. Udrzba

Z povrchu odstranujte prach a necistoty suchou tkaninou nebo smetakem,
dalSi ocisténi povrchu provedte tkaninou navlhéenou vodou s béznymi
saponaty nebo Cistidly na bazi lihu. Beéhem udrzby odpojte napéti.

11. Dodavani, doprava a skladovani

PozZzadované provedeni objednavejte dle nasledujiciho znaceni:
VHR-10M x x x
& A-napajeni 230VAC nebo 24VDC, D-napajeni jen 24VDC
S-Standardni svorky 4mm?, N-Nasuvné svorky 2,5mm?
0-bez komunikace, 4-komunikace RS485
Pokud neni v objednavce specifikovana verze, bude dodano VHR-10MOSA.
Soucasti dodavky je
v Uzivatelska pfirucka
v Prohlaseni o shodé
v" Vlastni vyrobky
1) Dily se dodavaji nebalené.
2) P¥i pfepravé vSech dilu je tfeba minimalizovat mozZné otfesy a narazy.
3) Skladovani v suchych prostorach pfi teploté 0 az 40°C v jedné vrstvé.

12. Pfidavné komponenty

VHR-Z Zesilova¢ napétovych impulzl, vystup PNP. Mozno pouzit k
indukénimu snimaci SHR-2.

SHR-2 Indukéni snimac reaguijici na prichod magnetu, vystup
napetovy impulz. Pro pfipojeni k VHR-10M je nutno pouzit
zesilova¢ VHR-Z.

SHR-3 Induk&ni snimac reaguijici na prichod magnetu, vystup PNP.

MHR-2 Magnet pfipevniujici se k rotujici ¢asti. @90mm, Sroub M16.

MHR-3 Magnet pfipevriujici se k rotujici ¢asti. @30mm, Sroub M8.

13. Opravy a nahradni dily

Veskeré opravy a nahradni dily zajiStuje vyrobce. Do opravy se pfistroje
pfedavaji fadné ocisténé s pfilozenym popisem zavady a za jakych
podminek se zavada projevuje.
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14. Pozarni bezpecnost, ekologie, likvidace, recyklace

Nevystavovat otevienému ohni, pfi spalovani vznikaji Skodlivé latky.
Vyrobek neobsahuje zadné ekologicky sSkodlive latky.
Spravnym pouzivanim pfi provozu nepusobi Skodlivé na své okoli a ekologii.

Elektrické a elektronické vybaveni nesmi byt po skoncCeni zivotnosti
likvidovano jako bézny komunalni odpad. Produkt musi byt prfedan na
prislusné sbeérném misté ke spravnému zpracovani, regeneraci a recyklaci
elektrického a elektronického vybaveni.

Podrobnéjsi informace o sbérném misté a recyklaci tohoto produktu si
vyzadejte od mistnich ufadud, podniku zabyvajiciho se likvidaci komunalnich
odpadu ve vasem misté nebo u obchodnika, kde jste produkt zakoupili.

15. Vyrobce a servisni organizace

ZAM - SERVIS s. r. 0.

Kfistanova 1116/14, 702 00 Ostrava - Privoz
Tel.: + 420 / 596 135 422

web: www.zam.cz

e-mail: zam@zam.cz

16. Souvisejici normy, predpisy, dokumenty

CSN EN 60950-1 Zarizeni informacni technologie-Bezpecnost

CSN 33 2000-4-41 Elektricka zafizeni-Ochrana pfed urazem el. proudem
CSN EN 60439-1 RozvadécCe nn.-Typové zkouSené a Castecné typové
zkouSené rozvadéce

CSN EN 61000-6-2  Elektromagneticka kompatibilita (EMC)-Kmenové
normy-Odolnost pro primyslové prostredi

CSN EN 61000-6-3  Elektromagneticka kompatibilita (EMC)-Kmenové
normy-Emise-Prostifedi obytné, obchodni a lehkého pramyslu
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17. Technické parametry VHR-10M

Napajeni VHR-10MxxD
Napajeni VHR-10MxxA
Vystupni napéti VHR-10MxxA
KmitoCet a typ sité
Signalové (logické) vstupy
IzolaCni napéti mezi vstupy
Maximalni napéti vstup
Vysoka uroven vstupu
Nizka uroven vstupu
Vstupni proud

Opakovaci frekvence vstupl
Pripojitelné typy Cidel
Nastavitelné druhy spousténi
Rozsah nastaveni otacek
Rozsah nastaveni tolerance
Rozsah nastaveni dob rozbéhu,
dobéhu a chyby (klidu)
Vzdalenost Cteciho slotu
Délka sbérnice RS485
DoporucCené datové kabely
Vystupy

Jmenovity proud

Jmenovité napéti

Max. spinany vykon AC
Max. spinany vykon DC
Teplota okoli

Vlhkost

Kryti

Rozmeéry

Hmotnost

Prafez vodict VHR-10MxSx
Prafez vodicud VHR-10MxNx

19-28VDC;60mA

200-250VAC;50mA nebo 19-28VDC;60mA
20-24VDC;100mA pfi napajeni 230VAC
50-60Hz, TN, IT, TT

4 vzajemné galvanicky oddélené vstupy
100V

50VDC trvale

15 az 50VDC

-50 az +6VDC

3mA pfi 15V, 6mA pfi 24V, 15mA pfi 50VDC
max. 8kHz

NPN, PNP, napétové, pasivni kontakt, SHR
signalem, vstupem, zapnutim VHR-10M

2 az 99999ot/min s krokem 1ot/min

0 az 99% s krokem 1%

0 az 99s s krokem 1s

max. 20m

max. 1km, max. 32 zafizeni bez opakovace
kroucena dvojlinka, trojlinka, UTP, STP
2 relé s prepinacimi kontakty

8A, viz charakteristika

250V, viz charakteristika

2000VA

200W

-20° az +60°C

max. 90% bez kondenzace

IP20

106mMmx95mmx60mm

max. 0,45kg

max. 4mm?

max. 2,5mm?

Ochrana prfed nebezpecnym dotykem nezivych Casti je provedena bezpecnym
napétim SELF, PELF v pfipadé Ze externi napajeci zdroj ma uzemnény pol a
doplrikova ochrana mistnim pospojovanim a pfipojenim na zemnici vodic.
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Stejnosmérna zatéz kontaktu

Zam Servis

Elektricka zivotnost
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Redukce elektrické Zivotnosti relé pri spinani induktivni zatéze

18. Technické parametry VHR-Z

Napajeni VHR-Z

Typ vystupu

Teplota okoli
VlIhkost

Kryti
Rozmeéry
Hmotnost
Prafez vodicl

Max. vystupni proud VHR-Z
Max. spinaci frekvence

Vzdalenost od SHR-2
Vzdalenost od VHR-10M

19-28VDC;25mA

25mA (vnitf. omez.), typ. 5mA (s VHR-10M)
>20Hz (12000t/min), typicky 24Hz
PNP

max. 300m (kabel JYTY 2Ax1)
max. 1km

-20° az +60°C

max. 90% bez kondenzace

IP20

17mmx95mmx60mm

max. 0,1kg

max. 4mm?
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19. Tabulka hodnot v paméti

Sekce: POHON 1 POHON 2
Datum zadani: Z vyroby z vyroby
Rezim HLIDAT OTACKY  HLIDAT OTACKY
Spousténi SIGNALEM (IN1) SIGNALEM (IN2)
Jmenovité otacky [/min] 700 700
Kladna Odchylka [%] 09 09
Zaporna Odchylka [%] 19 19

Doba Rozbéhu [s] 10 10

Doba Dobéhu [s] 10 10

Doba Chyby (Klidu) [s] 10 10
Sekce: POHON 1 POHON 2
Datum zadani:

Rezim

Spousténi

Jmenovité otacky [/min]
Kladna Odchylka [%]
Zaporna Odchylka [%]
Doba Rozbehu [s]
Doba Dobéhu [s]

Doba Chyby (Klidu) [s]

Sekce: POHON 1 POHON 2
Datum zadani:

Rezim

Spousténi

Jmenovité otacky [/min]

Kladna Odchylka [%]

Zaporna Odchylka [%]

Doba Rozbehu [s]

Doba Dobéhu [s]

Doba Chyby (Klidu) [s]
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Sekce: POHON 1
Datum zadani:

Rezim

Spousténi

Jmenovité otacky [/min]

Kladna Odchylka [%]

Zaporna Odchylka [%]

Doba Rozbéhu [s]

Doba Dobéhu [s]

Doba Chyby (Klidu) [s]

POHON 2

Sekce: POHON 1
Datum zadani:

Rezim

Spousténi

Jmenovité otacky [/min]

Kladna Odchylka [%]

Zaporna Odchylka [%]

Doba Rozbéhu [s]

Doba Dobéhu [s]

Doba Chyby (Klidu) [s]

POHON 2

Sekce: POHON 1
Datum zadani:

Rezim

Spousténi

Jmenovité otacky [/min]

Kladna Odchylka [%]

Zaporna Odchylka [%]

Doba Rozbéhu [s]

Doba Dobéhu [s]

Doba Chyby (Klidu) [s]

POHON 2
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