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Spravny vybér snimacu

Provoz pasovych dopravniku Ize rozdélit do dvou oblasti
podle definice prostfedi na takzvany "tézky provoz" a
"lehky provoz". Pojmenovani je pouze pro jednodussi
rozdéleni nize uvedenych snimacl. Pfesnou specifikaci
prostfedi je nutné pfed vybérem snimacu znat. Nachazi se
prevazné v projektové dokumentaci anebo revizni zpravé.
Pokud tuto klasifikaci nemate anebo je nevyhovujici dle
novych norem, je nutné ji pfed realizaci projektové
dokumentace pro automatizaci vytvofit.

Tézky provoz

Je charakteristicky pro venkovni prostfedi s povétrnostnimi
vlivy, kde se tézi a dopravuje material s vysokou hmotnosti
a manipuluje se s tézkou technikou. V takovém provozu
dochazi k neustalému posSkozovani technologie
dopravovanym materidlem a manipulaci strojli, zanesenim
prachem nebo blatem, zmé&nami teploty a robusnosti celé
technologie, ktera je navrzena pro dané prostiedi.
"Tézkymi provozy" mohou byt vesSkeré tézebni
technologie, zpracovatelské technologie nerostnych
surovin apod.

Lehky provoz

oznacCeni provozu se stalou teplotou uvnitf vyrobnich hal,
kde se dopravuje lehky material po malych dopravnicich.
Zde hruba sila neni nutna a vlastnosti prostfedi - nizka
prasnost, Cistota, zaruci dlouhou Zivotnost technologie. Za
"lehké provozy" miiZzeme povazovat pasovou vyrobu
v automobilkach, vyrobnach elektroniky, vyroba plastovych
vyliskd apod.

Snimace otacek
Tézky  Lehky

g sinlisie provoz = provoz
Snimac¢ SHR 2, magnet MHR 2 A Z
Snima¢ SHR 3, magnet MHR 2 M Z
Snimac¢ XSA11373, magnet MHR 2 N A
Snima¢ XSA12373, magnet MHR 2 N A

Snimace presypu
Tézky  Lehky

Typ snimace provoz = provoz
Snima¢ RHP 5 A N
Snima¢ UMV1 A A
Snima¢ UMV2 A A
Snimac¢ K1 BOS-21, sonda BOS-4T A N

Snimace vybocéeni
Tézky  Lehky

Typ snimace provoz = provoz
Snimac VSP-3B A A
Snimac¢ LHPE-10/2-LP A Z
Snimac¢ ET4T N A

Lankové spinace
Tézky  Lehky
provoz = provoz
Spina¢ LHPEw-10/2-B-S A Z
Spina¢ LHPEw-10/2-BSL-S
Spina¢ LHPEw-10/2-BSR-S
Spina¢ SNS 12

Spinac Lifeline 4

Typ spinace

Z Z > >
> > N N

Vysvétlivky:

A -doporu€ujeme pro tuto aplikaci - vyborné FeSeni

M - protuto aplikaci je mozné pouzit, ale je nutné provéfit
vSechny parametry

N - nevhodné, nemusi pracovat v uvedenych podminkach
a urcité bude mit kratkou zivotnost

Z - bude spolehlivé pracovat, ale zbyte¢né drahé feseni
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PODPORUJI INVESTICE DO VASi BUDOUCNOST!
Automatizacni jednotka RDP444

Popis:

Automatizacni jednotka slouzi k ovladani jednoho pohonu
pasového dopravniku prostiednictvim fidici sité. Je
navrzena tak, aby bylo zajisténé Siroké nasazeni na rizné
pohony. Modulové provedeni umozhiuje rychlé sestaveni
jednotky vzhledem k danému vykonu pohonu.

Ridici jednotka ma jiz pfipravené svorky pro pfipojeni
potfebnych snimact vcéetné vstupl pro technologické
méfeni. Spravnym osazenim pdasového dopravniku
snimadi a pfipojenim k pfisluSnym svorkam dle navodu,
dosahneme bezpelné spousténi a zastaveni. Logika
ovladani a kontrola stavu je jiz naprogramovana v fidicim
systému, ktery je schopen automaticky rozeznat
pritomnost zapojenych snimacu a urcit si tak sv(ij sledovaci
rezim. Tato jednotka m{ize pracovat i v autonomnim rezimu
bez pfitomnostifidici sité.

Veskeré zaznamy o stavu a spoudténi zde probihaji
automaticky a Ize je prostfednictvim pocitate na misté
vylistovat. Jednotka je pfizplsobena také pro aplikaci
reléového spousténi a ovladani. To znamen4, Ze je mozno
ji vloZit do dopravnikové trasy uprostied a povely pro
spusténi nebo zastaveni je mozno provadét
prostrednictvim kontaktu relé ze stykovny.

LANKOVY HLIDANI HLIDANI

SYSTEM PRESYPU OTACEK

Tato moznost slouzi pro postupnou rekonstrukci systému
pasové dopravy bez zasadniho naruSeni a blokovani
dopravy. Taktéz celkova investice se miize rozlozit na vétsi
Casové obdobi.

Jednotka se sklada z fidici ¢asti MODUL 1Q a ze silové
CastiMODUL SJW. Obé dvé ¢asti jsou navrZeny jako jedno
rozvadécCové pole a standardné se dodavaji v rozvodnici s
vysokym krytim. Z isponych divod( Ize dodat rozvadéc s
vice jednotkami. Tato varianta se pouziva u sestav
dopravniku blizko sebe.

Do fidici ¢asti jsou pfivedeny veskeré informace o stavu
dopravniku ze snimacll. Bezpecnostni smycka ovlada
pfimo silovou ¢ast a informaci o aktivaci nouzového
zastaveni pfeda taktéz fidici jednotce. Ta se postara o
poskytnuti tohoto povelu pro ostatni zafizeni a informuje
obsluhu prostfednictvim Fidici sité.

Napajeni je provedeno ve dvou kabelovych vedenich.
Napajeni pohonu - mulze byt ¢asto uzivanych 3 x
500V/50Hz a napajeni fizeni - 230V/50Hz nejlépe se
zéalohovanim. Dvoji napdjeni zvysi kvalitu fizeni z ddvod
rudeni a umozni vy$&i kontrolu systému (Ize simulovat
chod linky bez zbyte¢ného spousténi pohona).
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Softwarové ovladani dopravnikovych tras

Popis:

Programovani automatizaéni jednotky RDP 444 se
provadi prostfednictvim obsluzného programu SWRDP
444 anebo vizualizaéniho software s konkrétni
naprogramovanou aplikaci.

Program SWRDP 444

Program je vytvofen pro automatizaéni jednotku, ktera je
zapojena v systému bez vizualiza¢niho software. Slouzi
k nastaveni konfiguraci jednotky a parametrd pro vstupni
informace ze snimacu a zplUsobu ovladani (vystupy), kde
se definuji zavislosti na ostatni jednotky v siti. Dale je
mozno vycitat archivovana data z fidici ¢asti o stavu
jednotek. Software neni ur€enen k fizeni linky a nelze jej
pro tyto ucely pouzit.

Spousténi linky (jednotek) se v tomto pfipadé provadi
napétovym vstupem na svorkach pro povel "chod" a povel
"stop" odpojenim napéti od povelového vstupu. Pokud je
vice jednotek za sebou v siti,, tak povel "chod" nebo "stop"
se po nadefinovani ¢asovych konstant a rezimu pfenese
na ostatni automatizacni jednotky RDP 444. Taktéz v siti
mezi jednotkami dochazi k predavani informaci
0 nouzovém zastaveni a zastaveni z jinych dlvodu
napfiklad prokluz. Informace o chodu a poruse dopravniku
jsou k dispozici na svorkach suchych vystupnich kontakt,
které mohou dale slouZit k fizeni pokracujici dopravnikové
cesty bez ovladani pomoci RDP 444.

Kromé ovladani dopravnikovych tras a strojnich
technologii program provadi automatickou zalohu vSech
provedenych Ukonu a archivuje informace od jednotlivych
automatiza¢nichch jednotek RDP 444 o stavu dopravnikU
nebo jinych technologii. Z téchto Gdajl Ize statisticky vygist
pocty poruch, jakych poruch (napf. prokluz), ve kterém
obdobi apod. Na zakladé statistickych informaci se mohou
provést takova opatieni, aby k porucham nedochazelo.

jednotky RDP 444. Jednotku je vhodné umistit co nejblize
pohonu dopravniku. Poloha je urCena naklady na
potfebnou kabeldz k pohonu. Snimace jsou zapojeny
podle schématu, kde vzdy nejdelSi trasu bude tvofit snimac
otacek, ktery se instaluje na vratny buben. Pokud pohon
bude na opacné strané dopravniku nez je ve schématu, tak
stejnou vzdalenost bude pfedstavovatisnimac pfesypu.

Tato situace se feSi zpravidla jednim kabelem. Lankovy
systém a snimace vyboceni se pfizplsobi dle konkrétni
situace. VeSkera kabelaz se umistuje podle moznosti
s ohledem na bezpenost ruseni a ochranou proti kradezi.

Automatizaéni jednotka je dodavana pro jeden pohon
v jedné v rozvodnici. U kombinace sestav dopravniki
s pohony blizko sebe se automatiza¢ni jednotky umisti do
jedné rozvodnice.

Smér pohyku

Smer pu&

ﬁ—@ﬂ'
Drtiée, sita a
daléi technologie
RDP 444

4%
v jednom
rozvad &

V katalogovém listu jsou pouze vybrané diilezité parametry pro vase rozhodovani. Pro projektovani si vzdy
vyzadejte uzivatelskou pfiru¢ku k tomuto vyrobku a pfipadnou technickou konzultaci o moznostech pouziti.

ISO 9001 : 2009 ZAM-SERVIS s.r.o. Kfistanova 1116/14 702 00 Ostrava - Pfivoz
V131230 tel.: +420 556 685 111, email: zam@zam.cz, www.zam.cz

Tyto technické listy nejsou nabidkou ve smyslu zdkona CR &. 89/2012 Sb.

Vizualizaéni software

Vizualiza¢ni software se pouziva pro kontrolu a fizeni celé
technologie. Preferovanym programem pro vizualizaci je
Control Web. Jsme vSak schopni provést vizualizaci i
vjinych programech dle dohody.

Vizualizace je v podstaté grafické zobrazeni technologie,
kde se objevuji dililezité udaje o stavu jednotlivych &asti
stroji. Zobrazeni standardné provadime pomoci
jednoduchych kreslenych objektl. Nastavbou muize byt
pro vy$si pfehlednost 3D animace anebo filmové Useky.
V zobrazeni se pouzivaji aktivni tlacitka, které slouzi
k ovladani technologie popfipadé zobrazeni detaill
jednotlivych ¢asti.

Vizualiza¢ni software je nainstalovan ve standardnim
nebo primyslovém pocitaci. Pocitaé je pfipojen pres
modul s pfevodnikem k siti automatiza¢nich jednotek RDP
444 a fidicich systému pro ostatni technologie (ovladani
sit, kalhotovych skluzli apod.). Prostfednictvim tohoto
spojeni se provadi prvotni konfigurace jednotky a
parametrd pro vstupni informace ze snimacu. Ovladani je
jiz definované v pfislusné vizualiza¢ni aplikaci a proto jiz
tyto parametry neni nutné zadavat. Spousténi a zastaveni
se provadi po siti z pocitace. Program mlze okamzité
kontrolovat stav dopravniku a pfi jakékoliv kolizi zobrazi
misto poruchy a provede automaticky potfebny zasah dle
naprogramovanych postupl. Napfiklad vypne trat
s materialem pfed bodem kolize a dopravnikovou trat za
bodem kolize necha spusténou pro dopravu zbyvajiciho
materialu. Zasah miize provést i obsluha ruéné pomoci
ovladacich prvku. U tohoto prikladu se nejedna o nouzové
zastaveni!
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